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Vyzkumny ustav geodeticky, topograficky a kartograficky, v.v.i.

CESTOVNI ZPRAVA ZE ZAHRANICNi PRACOVNI CESTY

1. Zakladni informace

1. Misto pracovni cesty: Braunschweig, Némecko

2. Termin pracovni cesty: 26-29. 10. 2015

3. Nazev navstivené akce: 5th International Colloquium Scientific
Fundamental Aspects of the Galileo
Programme

4. Ugastnici cesty: Ing. Jan Dousa, Ph.D.

Ing. Pavel Vaclavovic

5. Cile ZPC: Ucast na konferenci a aktivni prezentace
vysledkl ESA projektu DARTMA,
DARTMA 2" Review Meeting

6. Seznam pfiloh: -

7. Schvéleni cestovni zpravy: Ing. Karel Radéj, CSc.
Feditel VUGTK, v.v.i.
8. Datum schvaleni CZ:

2. Program zahranicni pracovni cesty:

26. 10. —vecerni cesta do Braunschweigu

27-29. 10. — ucast na konferenci

28. 10. — Ucast na konferenci, prezentace vysledkd na ESA DARTMA 2" Review
29. 10. — Ucast na konferenci, dokonc¢eni ESA DARTMA 2" Review, vecerni navrat

3. Prubéh zahraniéni pracovni cesty:

Paty rocCnik mezinarodni konference International Colloquium Scientific Fundamental
Aspects of the Galileo Programme hostil Physikalisch-Technische Bundesanstalt (PTB)
v Némecku ve mésté Braunschweig. Kolokvium je kazdoroéné zameéreno na vyuziti GNSS pro
védecké Uucely v oblastech: meteorologie, geodézie, geofyziky, oceanografie, letectvi,
planetarni geodézie, teorie signalu a dalSich pridruzenych obord. Dlraz je kladen predevsim
na vyuziti a vyvoj systému Galileo.



Vedle aktivni Ucasti s prezentacemi byl organizovan druhé setkani k projektu Development
and Assessment of Regional Tropospheric Model for Augmented GNSS Positioning and
Navigation (DARTMA) financovaného Evropskou Kosmickou Agenturou (ESA). Cilem bylo
prezentovat vysledky k druhému milniku a ukongit tim druhou fazi projektu.

Prezentace vysledku projektu DARTMA na Colloquiu

Prezentace: Kinematic GNSS Experiment Supported by External Tropospheric Corrections
Autofi: Pavel Vaclavovic, Jan Dousa, Michal Elias

V pfispévku byly shrnuty vysledky experimentu, jehoz cilem bylo otestovani nového
troposférického modelu vyvinutého na GOP a studium jeho pouzZiti v GNSS aplikacich
pracujicich vrealném case. Béhem experimentu byl vynesen GNSS pfijimaé s
meteorologickym sensorem pomoci horkovzdusného balénu az do vysky 2000 metr( nad
terén a byla nasbirdana kinematicka data pro nasledné analyzy. Pomoci softwaru G-Nut/Geb,
ktery je vyvijen na GOP jsme zpracovali nasbiranda GNSS data a urcili troposférické parametry
vintervalu jedné sekundy. Tyto parametry byly porovnany s hodnotami odvozenymi
z nového troposférického modelu. Bylo ukazdno, Ze shoda téchto odlisSnych pfistupl
k modelovani troposféry odpovidd presnosti 10 mm pro troposférické zpozdéni signalu
v zenitu (ZTD). ZTD z troposférického modelu bylo dale vyuzito jako produkt pro GNSS feseni
polohy. Bylo ukdzano, Ze tento pfistup zkracuje dobu potfebnou kinicializaci parametr( a
zvySuje robustnost v uréeni vysky stanice.

Prezentace ziskala ocenéni pro nejlepsi prispévek v sekci Challenges in GNSS Applications.

Poster: NWM forecast monitoring with (near) real-time GNSS tropospheric products
AutofFi: ). Dou$a, P. Vaclavovic, P. Kr¢, M. Elia§, K. Eben, J. Resler

Poster shrnul vlastnosti vyvijeného troposférického modelu, ktery je zaloZzen na numerickém
modelu pocasi (NWM). NWM pouzity pro prezentované vysledky poskytnuty Ustavem
Informatiky Akademie V&d CR je reprezentovan gridem o rozli$eni 9x9 km v doméné D01/EU
a rozliseni 3x3 km v doméné D02/CZ. Poster prezentoval, jak klesa presnost odvozeného ZTD
v zavislosti na délce predikce numerického modelu. Pro predikci 0-6h byla stanovena
presnost ZTD do 10 mm, coZ odpovida presnosti vzhledem k ZTD uréené z dat GNSS. Poster
téz strucné prezentoval software G-Nut/Shu, ktery byl na GOP vyvinut pro modelovani
troposféry pomoci rliznych numerickych modela.

2nd Review meeting projektu DARTMA

Predani dosazenych vysledkl projektu DARTMA probéhl ve dvou dnech. Dne 28. 10. od
16:00 do 17:45 byly prezentovany zpravy popisujici varianty GOP troposférického modelu a
jejich zhodnoceni. Nasledujici den, 29. 10. mezi 10:40 a 12:30 se zastupce ESA vyjadfil
k dosazenym vysledkim. ESA shledala dosavadni feseni projektu Uspésnym a druhou fazi
projektu tak bude mozné ukoncit.

Zpracoval: Pavel Vaclavovic, Jan Dousa
Zdiby, dne: 30. 10. 2015



